Вопросы по автоматизации ТГР 1-семестр 4-й курс ПГ.

1. Виды компенсаторов. Общая характеристика.

2. Механические компенсаторы.

3. Жидкостные компенсаторы.

4. Системы автоматизации визирования (наведения).

5. Автоматизация приведения прибора в рабочее положение.

6. Автоматизированные системы угловых измерений (общая классификация).

7. Автоматизированные системы угловых измерений (применение дисков с масками числовых кодов).

8. Автоматизированные системы угловых измерений (комбинаторный способ).

9. Автоматизированные системы угловых измерений (импульсный (инкрементальный) способ).

10. Автоматизированные системы угловых измерений (временный способ).

11. Автоматизированные системы угловых измерений (интерференционный способ).

12. Принципиальное устройство лазерного трекера (интерферометра).

13. Принцип измерения расстояний посредствам ЭМВ.

14. Модуляция ЭМВ. Виды модуляции.

15. Принципиальное устройство фазового светодальномера.

16. Принципиальное устройство лазерных нивелиров (проекционных и ротационных).

17. Принцип работы цифрового нивелира.

18. Принципиальное устройство электронных тахеометров.

19. Принцип выполнения разбивки и исполнительной съемки электронным тахеометром.

20. Общая идеология меню (программного обеспечения) электронных средств измерений. 

21. Регистраторы накопители электронных геодезических приборов.

22. Порядок камеральной обработки данных, хранящихся в регистраторе-накопителе.

23. Принципиальное устройство лазерного сканера.

24. Классификация лазерных сканеров. Принцип выполнения наземного лазерного сканирования.

25. Принцип выполнения воздушного лазерного сканирования. Программное обеспечение обработки результатов лазерного сканирования.

26. Одномерные системы управления строительной техникой.

27. Двухмерные системы управления строительной техникой (лазерная система).

28. Трехмерные системы управления строительной техникой (GPS и LPS системы).

29. Датчики для высокоточного определения смещений. Потенциометрические датчики. 

30. Датчики для высокоточного определения смещений. Индуктивные датчики.

31. Датчики для высокоточного определения смещений. Ёмкостные датчики.

32. Датчики для высокоточного определения смещений. Фотоэлектрические датчики.

33. Датчики для высокоточного определения смещений. Датчики основанные на муаровом эффекте.

34. Датчики для высокоточного определения смещений. Маятниковые датчики.

35. Принцип работы свободного гироскопа.

36. Принцип работы маятникового гироскопа.

37. Принцип работы гравиметра для абсолютных измерений ускорения свободного падения.

38. Принцип работы гравиметра для относительных измерений силы тяжести.

39. Съемка подземных коммуникаций. Принцип работы трубокабелеискателя. 

40. Съемка подземных коммуникаций. Принцип работы георадара.

